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ABSTRAK

Swing pada excavator adalah komponen vyang berguna untuk
menggerakkan upperstructur unit yaitu sebesar 3600. Swing machinery terbagi
menjadi beberapa komponen antara lain: Swing motor, swing brake, dan swing
reducer.

Analisa ini bertujuan untuk mengetahui mekanisme kerja dari
masingmasing komponen pada swing machinery dan besarnya gaya-gaya yang
bekerja.

Swing machinery merupakan komponen yang merubah pressure dari main
pump

menjadi gerakan mekanis, Swing brake berfungsi untuk engaged dan
disengaged

clutch dan disk yang berfungsi untuk lock serta release cylinder block pada
swing

motor, Swing reducer berfungsi untuk mengurangi putaran dari swing motor

yang
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akan menaikkan torsi sehingga swing machinery dapat memutar upperstructur
dari
excavator.

Hasil analisa gaya-gaya yang bekerja pada swing motor seperti torsi
sebesar 503,516 Nm didapatkan efisiensi mekanis sebesar 89,07 %, flow rate
sebesar 3,351 x 10 °m’ /menit didapatkan efisiensi volumetric sebesar 79,30
%, dan efisiensi keseluruhan pada swing motor sebesar 71,13 %. Kemudian
reduksi dan speed ratio pada swing reducer adalah -4,76 rpm dan 1,17 pada
tingkat pertama dan -3,85 dan 1,05 pada tingkat kedua. Kemudian akan
didapatkan besarnya momen puntir, kecepatan tangensial, dan beban nominal

pada roda roda gigi planetary gear swing reducer.

Kata Kunci : Excavator, Swing Motor, Swing Reducer, Planetary Gear.
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ABSTRACT

Swing on the excavator is a usefull component to swing upperstructur
unit by 360°. Swing device is divided into several components, among others:
Swing motor, swing brake, and swing reducer.

This analysis aims to determine the working mechanism of each
component on the swing device and the magnitude of the forces that work.
Swing motor is a component that converts pressure from main pump to
mechanical movement, Swing brake functions to engage and disengage clucth
and disk that serves to release cylinder block and lock cylinder block on swing
motor, Swing reducer functions to reduce rotation of swing motor but increase
torque, so swing device can swing upperstructur of excavator.

The results of the analysis, the forces that work on swing motor like torque
of 503,516 Nm obtained mechanical efficiency of 89,07 %, flow rate of 3,315 x

10 °m’ /minute, obtained volumetric efficiency of 79,30 %, and overall

efficiency in motor swing equal to 71,13 %. Then the speed ratio and reduction
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of the swing reducer are 1.17 and -4,76 rpm at the first level and 1.05 and -3,85
rom at the second level. Then there will be the amount of torque, tangential

velocity, and nominal load on planetary gear swing reducer gear.

Keywords : Excavator, Swing Motor, Swing Reducer, Planetary Gear.
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