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MOTTO 

 

 

“ Jangan menuntut Tuhanmu karena tertundanya keinginanmu, tapi tuntutlah 

dirimu karena menunda adabmu kepada Allah” 

(Ibnu Atha’illah As-Sakandari) 

 

“Boleh jadi kamu membenci sesuatu, padahal ia amat baik bagi kamu. Dan boleh 

jadi kamu mencintai sesuatu, padahal ia amat buruk bagi kamu. Allah maha 

mengetahui sedangkan kamu tidak mengetahui” 

(Al-Baqarah:216) 

 

“Ibadah istiqomah itu memang berat kawan, karena jaminannya surge bukan lagi 

harta, tahta,atau pun wanita. Dan ancamannya pun neraka, bukan lagi penjara 

sementara atau pun selamanya. Tapi instan bukan jawaban, pelan-pelan kawan, 

sampai tiba pertemuan yang menunggu satu jengkal di hadapmu, yaitu Kematian” 

(Van Hegar Soekoco) 
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ABSTRAK 

 

Perikanan mempunyai peranan penting dalam upaya meningkatkan kualitas 

dan kuantitas produksi yang bertujuan untuk meningkatkan pendapatan dan taraf hidup 

masyarakat di Indonesia. Penelitian ini ditujukan untuk membuat alat pemberi pakan 

ikan otomatis yang mengurangi beban kerja, biaya dan waktu kerja. Alat yang dibuat 

harus sesuai dengan kebutuhan peternak ikan yaitu dengan metode QFD dengan 

menggunakan sistem penggerak dinamo berbasis perangkat otomatis Microcontroller 

Arduino. Berdasarkan hasil pengujian alat pemberi pakan ikan otomatis didapatkan 

hasil bahwa alat dapat menampung 25 Kg pakan, menghemat biaya sampai Rp 734,- 

per hari, dan menghabiskan 25 detik untuk pemberian pakan 1 kolam ikan. 

 

Kata Kunci: Ikan Konsumsi, HOQ, QFD, Microcontroller Arduino 

 

ABSTRACT 

 

Fisheries have an important role in improving the quality and production 

aimed at increasing income and living standards of people in Indonesia. This research 

is aimed at making automatic fish feeding which reduces workload, costs and work 

time. The tools made must be in accordance with the needs of the fish, namely the QFD 

method using a dynamo drive system based on the Arduino Microcontroller automatic 

device. Based on the results of the provision of automatic fish feed assistance, the 

results obtained from income that can be paid 25 kg of feed, save costs up to Rp 734, - 

per day, and spend 25 seconds to feed 1 fish pond. 

 

Keywords: Fish Consumption, HOQ, QFD, Arduino Microcontroller



 
 

 
 

 


