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OTOMASI SISTEM PARKIR SEPEDA MOTOR
BERBASIS RFID DAN ARDUINO

(Studi Kasus: Tempat Parkir Fakultas Teknik Universitas Muhammadiyah
Surakarta)

Abstrak

Sistem parkir otomatis merupakan sebuah sistem parkir yang dibutuhkan untuk
keamanan dan kemudahan dalam memarkirkan kendaraan. Dengan kemajuan
teknologi mampu memudahkan pengendara dalam memarkirkan kendaraanya
tanpa mengurangi tingkat keamanannya. Sistem parkir yang diterapkan pada
tempat parkir Fakultas Teknik UMS masih konvensional (pencatatan dan
pemeriksaan secara manual). Arduino dan Radio Frequency Identification (RFID)
merupakan teknologi yang digunakan dalam pembuatan sistem parkir otomatis,
sistem parkir yang diterapkan saat ini masih menggunakan sistem parkir manual/
konvensional (pencatatan, pemeriksaan manual) yang dianggap kurang efektif.
Sistem parkir otomatis ini dilengkapi dengan komponen pendukung seperti:
sensor ultrasonic, modul kamera, motor servo, RFID reader, Real Time Clock, dan
Arduino Mega. Pada penelitian ini bertujuan membuat sistem parkir otomatis
dengan menggunakan Arduino dan RFID. Hasil dari penelitian ini adalah
pembuatan prototype sistem parkir otomatis.
Kata Kunci: Otomasi, Sistem Parkir, Arduino, RFID, Prototype, Sensor
Ultrasonic, Motor Servo
Abstract

The automatic parking system is a parking system needed for safety and ease in
parking a vehicle. With advances in technology, it is able to make it easier for
motorists to park their vehicles without reducing the level of safety. The parking
system applied at the UMS Faculty of Engineering parking lot is still conventional
(manual recording and checking). Arduino and Radio Frequency lIdentification
(RFID) is a technology used in the manufacture of automatic parking systems, the
parking system currently in use still uses a manual / conventional parking system
(recording, manual checking) which is considered less effective. This automatic
parking system is equipped with supporting components such as: ultrasonic
sensors, camera modules, servo motors, RFID readers, Real Time Clock, and
Arduino Mega. In this study aims to create an automatic parking system using
Arduino and RFID. The results of this research are the making of a prototype of
an automated parking system.

Keywords: Automation, Parking Systems, Arduino, RFID, Prototype, Ultrasonic

Sensors, Servo Motors
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