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MOTTO 

 

 

“We All Rise” 

(Handry Satriago) 

 

"Salah satu kunci kebahagiaan adalah menggunakan uang Anda untuk 

pengalaman bukan untuk keinginan."  

(Edmund Burke) 

 

” Berdiri untuk sesuatu atau akan terjatuh tanpa apapun. “  
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PEMBUATAN TRAINER KIT MATERIAL HANDLING  

CRANE SEBAGAI MODEL PEMBELAJARAN OTOMASI INDUSTRI 

DENGAN PENDEKATAN RAPID PROTOTYPING 

Abstrak 

Perkembangan sistem otomasi industri dimulai pada abad ke-20, dimana sebagian 

besar perusahaan yang bergerak di industri manufaktur dituntut untuk dapat 

melakukan otomasi pada sistem produksi demi tercapainya aktivitas produksi yang 

aman dan efisien secara berkelanjutan. Crane adalah salah satu material handling 

yang sering digunakan pada aktivitas perpindahan material baik dalam skala 

industri maupun non industri. Rapid Prototyping adalah suatu teknik yang 

digunakan untuk membentuk sebuah produk dengan cara yang cepat dengan 

integrasi antara system CAD (Computer Aided Design) dan mesin dengan system 

Rapid Prototyping (3D Printer). Penelitian ini bertujuan untuk membuat trainer 

material handling crane dengan metode Rapid Prototyping, menggunakan sistem 

kendali berbasis Arduino. Hasil dari penelitian ini adalah pembuatan alat dan modul 

pembelajaranya.  

Kata kunci : Rapid Prototyping, Crane, Arduino, Otomasi Industri, 3D Printer 

 

Abstract 

The development of industrial automation systems began in the 20th century, where 

most companies engaged in the manufacturing industry were required to be able to 

automate production systems in order to achieve safe and efficient production 

activities in a sustainable manner. Crane is one of the material handling that is 

often used in material transfer activities both on an industrial and non-industrial 

scale. Rapid Prototyping is a technique used to form a product in a fast way with 

integration between CAD (Computer Aided Design) systems and machines with 

Rapid Prototyping (3D Printer) systems. This study aims to make material handling 

crane trainers using the Rapid Prototyping method, using an Arduino-based control 

system. The results of this study are the making of learning tools and modules. 

Keywords: Rapid Prototyping, Crane, Arduino, Industrial Automation, 3D 

Printer 


