BAB 1

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Track adjuster adalah komponen yang terdapat pada undercarriage
excavator yang berguna untuk mengatur kekencangan track dan meredam
hambatan dari arah depan sebuah unit excavator. Undercarriage pada sebuah
excavator yang beroperasi (loading atau digging), menjadikan undercarriage

sebagai tumpuan utama, apalagi ketika sedang traveling.

Hal pertama yang dihadapi oleh undercarriage adalah hambatan
dari jalan atau teksture tanah karena undercarriage harus bersinggungan
dengan jalan atau tanah. Tanpa bersinggungan dengan tanah maka kerja
unit menjadi tidak efektif, sehingga diperlukan undercarriage yang mampu
menjaga kestabilan unit dalam beroperasi. Kadang itupun masih
memerlukan perhitungan yang lebih tergantung dari permukaan tanah,
teksture tanah, permukaan undercarriage (ground pressure) dan lain lain.
Sebuah excavator memerlukan suspensi yang dipasang pada undercarriage
untuk meredam kejutan selama traveling. Bedanya system suspensi pada
kendaraan mobil, suspensi bekerja untuk menyerap hambatan dari jalan
(vertical), maka suspensi excavator akan bekerja menyerap atau menahan

hambatan dari depan unit (horizontal).



Suspensi diperlukan untuk meredam getaran pada sebuah unit agar
operator dapat duduk dengan nyaman. Sumber getaran ini biasanya berasal
dari permukaan jalan yang tidak rata. Suspensi yang digunakan juga
berbeda dengan tipe sebelumnya, dimana suspensi yang digunakan adalah
tipe hydropneumatic suspension yang merupakan gabungan antara hidrolik
(cushion cyilinder). Bagian belakang adalah sebuah adjuster piston untuk

adjust track.

Track adjuster menjadi sangat penting pada saat excavator
melakukan traveling ataupun manuver sehingga keausan track adjuster
menjadi sesuatu yang tidak dapat dihindari. Keausan akan lebih cepat
terjadi jika frekuensi operasi traveling cukup tinggi, misalnya terlalu
banyak berbelok, track terlampau kencang, beroperasi pada tanah berbatu

sehingga mempercepat wear rate pada adjuster cyilinder.

Karena track adjuster berada pada bagian undercarriage sehingga
kerja dari track adjuster berat dan sering terjadi kerusakan serta untuk
melindungi mesin dari terjadinya benturan yang bekerja pada front idler
undercarriage. Melihat hal tersebut maka perlu adanya analisa prinsip kerja
pada track adjuster excavator XGMA tipe XG822EL. Guna menambah
pengetahuan tentang peranan track adjuster dan sistem kerja track adjuster
dengan tipe hydropneumatic suspension, sehingga apabila terjadi kerusakan

yang serupa dapat diminimalkan agar unit dapat bekerja secara maksimal.



1.2 Tujuan

Adapun tujuan dari penulisan laporan tugas akhir ini adalah :

1. Mengetahui jenis-jenis kerusakan pada track adjuster excavator XGMA tipe
XG822EL.

2. Mengetahui penyebab kerusakan pada track adjuster excavator XGMA tipe
XG822EL.

3. Mengetahui langkah perbaikan pada track adjuster excavator XGMA tipe
XG822EL.

4. Cara pencegahan untuk meminimalisir kerusakan track adjuster excavator
XGMA tipe XG822EL.

1.3 Batasan Masalah

Batasan masalah dibuat untuk mencegah terlalu luasnya
pembahasan dari laporan ini. Adapun batasan masalah dari laporan tugas
akhir ini yaitu melakukan analisa gangguan kerja dan kerusakan track
adjuster excavator XGMA tipe XG822EL, serta perawatan untuk track

adjuster excavator XGMA tipe XG822EL.

1.4 Metode Pengumpulan Data

Dalam penulisan laporan tugas akhir ini, digunakan sistematika
yang disesuaikan dengan urutan pembahasan yang dikelompokkan dalam

beberapa metode dasar pembahasan.Metode-metode tersebut antara lain:



1. Metode Study Literature
Metode Study Literature yaitu pengumpulan data dengan cara
membaca dan mempelajari berbagai bahan pustaka yang

berhubungan dengan topik permasalahan.

2. Metode Observasi
Metode Observasi vyaitu pengumpulan data dengan cara
penelitian, pengamatan secara langsung serta pencatatan

sistematis terhadap obyek penelitian.

3. Metode Interview
Metode Interview yaitu pengumpulan data dan masukan dengan
cara wawancara dengan berbagai pihak yang memiliki informasi
yang dibutuhkan sehingga dapat membantu dan memberikan

penjelasan tentang masalah yang diteliti.

1.5 Sistematika Penulisan

Untuk mempermudah penyajian laporan tugas akhir ini, penulisan

laporan disusun sebagai berikut :

1. BAB | PENDAHULUAN

Membahas tentang latar belakang masalah, tujuan penulisan,
batasan masalah, metode pengumpulan data, dan sistematika penulisan

laporan.

2. BAB Il LANDASAN TEORI



Berisi tentang landasan teori dari sistem suspensi, klasifikasi
sistem suspensi, prinsip kerja sistem suspensi, dan track adjuster

excavator XGMA tipe XG822EL.

BAB 11l METODE PEMERIKSAAN
Pada bab ini membahas ganguan kerja dan kerusakan yang

dialami oleh track adjuster excavator XGMA tipe XG822EL.

BAB IV ANALISA DAN PEMBAHASAN
Pada bab ini membahas tentang analisa gangguan kerja,
kerusakan dan perawatan track adjuster excavator XGMA tipe

XG822EL.

BAB V PENUTUP
Pada bab ini berisi tentang kesimpulan dari penulisan tugas

akhir dan juga berisi saran yang perlu untuk diperhatikan.



