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ABSTRAKSI

Getaran adalah suatu gerak bolak-balik di sekitar kesetimbangan.
Kesetimbangan maksudnya adalah keadaan dimana suatu benda berada
pada posisi diam jika tidak ada gaya yang bekerja pada benda tersebut.
Getaran mempunyai amplitudo (jarak simpangan terjauh dengan titik
tengah) yang sama. Mesin listrik merupakan yang dapat meghasilkan
getaran, pemakaian yang mesin listrik dalam waktu yang lama dapat
mengakibatkan efek getaran yang berbada pada saat mesin dalam kondisi
normalnya. Pengukuran getaran pada mesin listrik dapat dilakukan secara
langsung dan secara tidak langsung (mengkonversi suara).

Alat pengukur getaran mesin menggunakan sensor microphone
berbasis ATMega 16 ini merupkan alat pengukur getaran secara tidak
langsung. Alat ini mengkonversi sinyal audio (suara) menjadi sinyal listrik.
Mikrokontroler sebagai pengubah sinyal analog menjadi sinya digital yang
berupa data dan LCD character 16x2 sebagai outputnya dalam bentuk nilai
(angka).

Dari hasil pengujian alat pengukur getaran berbasis mikrokontroller
ATMega 16 menggunakan sensor microphone didapatkan hasil pengukuran
sensor microphone dengan jarak pengukuran kurang dari 5 cm dengan
kecepatan putar 1700 Rpm diperoleh hasil pengukuran yang terukur oleh
alat yang dibuat sebesar 323Hz dan 66 dB pada pembacaan sensor
microphone A. Sedangkan pengukuran pada sensor microphone B terukur
512Hz dan 68 dB. Pengukuran dengan alat ukur konvensional dengan
osiloskop dan desibel meter didapatkan pengukuran sebesar 453 Hz pada
output sensor microphone A dan 624 Hz yang di kopel dengan osiloskop.
Sedangkan pengukuran kebisingan yang terukur oleh desibel meter diperoleh
hasil pengukuran 68.9 dB. Untuk pengukuran pada kecepatan putar 1700
Rpm dengan jarak pengukuran lebih dari 5 cm diperoleh hasil pada
pengukuran yang terukur oleh alat yang dibuat sebesar 422Hz dan 66 dB
pada pembacaan sensor microphone A. Sedangkan pengukuran pada sensor
microphone B terukur 528 Hz dan 68 dB. Pengukuran dengan alat ukur
konvensional dengan osiloskop dan desibel meter didapatkan pengukuran
sebesar 453 Hz pada output sensor microphone A dan 624 Hz yang di kopel
dengan osiloskop. Sedangkan pengukuran kebisingan yang terukur oleh
desibel meter diperoleh hasil pengukuran 78.4 dB.

Pengukuran getaran dengan menggunkan sensor microphone bahwa
semakin dekat jarak pengukuran dan tinggi kecepatan putar motor semakin
besar nilai error yang terbaca oleh alat, karena semakin dekat jarak
pembacaaan sensor dengan obyek maka noise yang ditimbulkan semakin
besar juga.
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