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MOTTO 

 

“Demi masa. Sesunguhnya manusia dalam kerugian, kecuali 

orang-orang yang beriman dan mengerjakan amal shaleh 

dan      nasehat menasihati supaya menanti Kebenaran dan 

nasehat menasehati supaya menepati kesabaran.” 

(QS :AL-Ashr) 

“Sesungguhnya setelah kesulitan itu ada kemudahan. Maka apabila 

kamu telah selesai dari sesuatu urusan maka kerjakanlah dengan 

sungguh-sungguh yang lain. Dan hanya kepada tuhan mu kamu 

berharap.” 

(QS. Alam Nasyar (94):6-9) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

vii 

 

PERSEMBAHAN 

   

Karya kecil ini kupersembahkan untuk yang tercinta dan terkasih: 

 

1. Allah subhanahu wa Ta’ala atas limpahan rahmat, nikmat, dan karunia nya 

yang tanpa batas kepada umat muslim, sehingga penulis dapat 

menyelesaikan laporan tugas ini. 

2. Nabi Muhammad SAW yang telah membawa umat islam dari zaman 

kebodohan menuju zaman yang penuh dengan ilmu pengetahuan. 

3. Ibu jiyem dan bapak wiyono tercinta yang telah membesarkan,selalu 

membimbing dan mendoakan anaknya supaya bias menjadi orang sukses. 

Sembah sukem untukmu dari anakmu yang tersayang. 

4. Adik q septi dan  saudara-saudara tersayang 

5. Bapak Dr,Ir.Bana Handaga,M.T dan Ibu Dr.Ratnasari Nur 

Rohmah,S.T.,M.T. selaku pembimbing Tugas Akhir. 

6. Dhian kartika sari,spd yang selalu memberikan semangat,mendukung, 

memotivasiku dan senantiasa berbagi suka maupun duka bersama. 

7. Teman-teman seperjuangan yang mau berbagi dan memberikan semangat 

agung purnomo,tiyok,arif, tarmuji,duwik,ivan,rahman dan semua teman-

teman dikose junet.Semoaga nanti dapat lulus bersama sama 

8. Sahabat elektro semua angkatan 2011 yang selalu bersama dan 

mendukung. 



 

 

viii 

 

9. Teman-teman KMTE,KMTE Robot Research UMS dan GOS Eletrums, 

Aan, Laksono, Dika, Saleh, Medok, Tri, Agus, Reksi, Juna, Riki. Kalian 

semua yang memberikan tempat untuk berbagi dan semangat. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

ix 

 

DAFTAR KONTRIBUSI 

Assalamualaikum Wr.Wb. 
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Dengan Sensor Kelembaban Tanah Berbasis Arduino”, penulis menyatakan 
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1. Judul tugas akhir ini merupakan ide penulis dengan persetujuan Bapak 

Dr,Ir.Bana Handaga,M.T, selaku Pembimbing I dan Dr.Ratnasari Nur 

Rohmah,S.T.,M.T. selaku Pembimbing II. 

2. Perancangan boks dan mekanik penulis kerjakan sendiri di rumah dan 

sebagian di ruang lab elektro UMS. 

3. Perancangan PCB pada prototype ini menggunakan Software Diptrace 

v2.1.0.7.  

4. Pembuatan program menggunakan software Arduino v1.0.6 dan dikerjakan 

oleh saya sendiri dibantu Prasetyo dan referensi dari internet serta saran dari 

kedua dosen pembimbing saya. 

5. Pengujian Prototype ini dilakukan didesa soko RT.11 Jenengan, Sawit, 

Boyolali. 
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ABSTRAKSI 

 

 

Bidang pertanian sangat penting dalam pemenuhan kebutuhan pokok 

manusia. Tak  terkecuali sayur mayur yang dihasilkan para petani sayur,para 

petani menghasilkan berbagai macam sayur seperti bayam,kubis,kembang koal 

,cabai dan lain-lain. Dengan semakin banyaknya penduduk semakin banyak pula  

permintaan terhadap sayur. Tetapi saat ini kebutuhan sayur dari petani belum 

bias maksimal, dikarenakan petani masih menggunakan teknologi manual dalam 

system pertanian yang digunakan. Seperti dalam proses pembuatan bibit sayur 

petani masih menggunakan sistem manual, sehingga dalam proses pembibitan 

masih terbatas dan biaya yang digunakan cukup banyak. Dengan bekembangnya 

teknologi sekarang dimungkinkan dibuat sebuah teknologi penyiraman. Tujuan 

dilakukan penelitian ini adalah merancang sebuah alat penyiraman tanaman 

persemaian otomatis untuk mengatasi masalah dalam penyiraman bibit sayur dan 

sebagai bahan pembelajaran. 

Prototype ini menggunakan Arduino Uno sebagai pengontrol utama, 

sensor kelembaban tanah digunakan untuk membaca kadar kelembaban tanah 

dan digunakan sebagai saklar untuk menghidupkan pompa penyiram. Motor DC 

digunakan untuk mengerakan air penyiram supaya dapat maju mundur saat 

penyiraman 

Dalam pengaplikasianya alat ini diterapkan di dalam  tempat persemaian 

bibit sayur. Sehingga petani tidak lagi harus meyirami bibit yang ditebar ditempat 

persemian. Dengan adanya alat penyiram otomatis ini , sensor kelembaban tanah 

akan membaca kelembaban tanah apakah tanah dalam keadaan kering apa sudah 

dalam keadaan basah. Ketika tanah dalam keadaan kering alat penyiram akan 

menyiram sampai tanah menjadi basah  dan ketika sudah basah mesin akan mati 

dengan sendirinya. 

 

Kata kunci : Arduino UNO, Motor DC, Pertanian,  Sensor kelembaban tanah 

tanah. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 




