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(Q. S. Al-Isra’: 37)

Sesungguhnya apa pun yang dijanjikan kepadamu pasti datang dan kamu
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ANALISIS GETARAN PADA SISTEM SUSPENSI
KENDARAAN RODA DUA (YAMAHA JUPITER Z 2004)
MENGGUNAKAN SIMULASI SOFTWARE MATLAB 6.5

Suhandoko, Pramuko llmu Purboputro, Sunardi Wiyono
Jurusan Teknik Mesin Fakultas Teknik
Universitas Muhammadiyah Surakarta

JI. Ahmad Yani Tromol Pos | Pabelan, Kartasura

Email : handoko_revolus@yahoo.co.id
ABSTRAKSI

Metode pengujian yang digunakan dalam analisis ini adalah mencari
kekakuan dan redaman suspensi system 2 DOF dari kendaraan roda dua
(Yamaha Jupiter z 2004), dimana berat kendaraan sebesar 97 kg, dan berat
penumpang sebesar 60 kg. Sehingga berat total sebesar 157 kg. Kenudian
dilakukan penimbangan kendaraanbagian depan dan belakang hingga
didapat 63 kg untuk massa body depan dan 94 kg untuk massa bodi
belakang.

Dari massa yang telah diketahui, maka diperoleh nilai kekakuan dan
redaman suspensi depan, dimana untuk kekakuan suspensi depan sebesar
4534,46 N/m dan untuk nilai redaaman suspensi depan sebesar 532,8 Ns/m
dengan nilai kekakuan roda depan sebesar 4568 N/m. Sedangkan untuk
kekakuan dan redaman suspensi belakang didapat 9400 N/m untuk
kekakuan suspensi belakang dan 940 Ns/m untuk redaman suspensi
belakang dengan kekakuan roda belakang sebesar 10020 N/m.

Untuk hasil analisa dari data kekakuan dan redaman yang diperoleh
dapat dimpulkan bahwa, pada suspensi depan memerlukan waktu 4,3 detik
untuk mencapai stedy state dengan rise time antara 0,0897 detik hingga
0,858 detik dengan rood disturbance pada body sebesar 6,64 rad/sec dan
untuk suspensi 6,4 rad/sec dengan magnitude bada body 43,8 dan 4,62 pada
suspensi. Sedangkan untuk actuator force nya sebesar 33 rad/sec untuk
body dan 8,24 rad/sec untuk suspensi dengan magnitude -131 untuk body
dan -155 untuk suspensi.

Sedangkan untuk suspensi belakang memerlukan waktu 5,55 detik
untuk mencapai stedy state dengan rise time antara 0,114 detik hingga 1,02
detik dengan rood disturbance pada body sebesar 7,95 rad/sec dan
suspensi sebesar 7,93 rad/sec dengan magnitude bada body 46,6 dan pada
suspense sebesar 4,46. Sedangkan untuk actuator forcenya sebesar 40,2
rad/sec untuk body dan 10 rad/sec untuk suspensi dengan magnitude -135
untuk body dan -162 untuk suspensi.

Kata Kunci : Getaran, Suspensi kendaraan roda dua, Kekakuan
Redaman, Software Matlab 6.5
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