BAB |

PENDAHUL UAN

1.1. Latar Belakang Masalah
Alat ukur merupakan suatu alat yang dapat digunakah manusia
untuk membantu dalam proses penentuan parametedapid berbagai
macam alat ukur yang telah ada saat ini. Salahaatwkur tersebut ialah
alat ukur tinggi untuk mengukur ketinggian suatye¥ Kebanyakan alat

ukur tinggi yang digunakan saat ini ialah alat uttoggi analog atau manual.

Alat ukur tinggi badan yang biasa digunakan untw@agukur tinggi
badan ialah dengan menggunakan alat ukur tinggilognayang
penggunaannya secara manual, yaitu dengan membgga terukur yang
tertera di dinding. Seseorang yang akan diukumgtibgdannya memerlukan
bantuan orang lain dalam melakukan pengukuran.itlamemungkinkan

terjadinya kesalahan pengukuran karena faktor &kaalmanusia.

Berdasarkan kemajuan teknologi di bidang elektmniknaka pada
saat ini dunia elektronika memanfaatkan sistem ymangasis mikrokontroler.
Sistem yang berbasis mikrokontroler telah diniebagai suatu alternatif lain
yang memiliki kemampuan yang diperlukan oleh ss&tem rumit, sehingga
sistem yang berbasis mikrokontroler merupakan misyf@ng mempunyai

efisiensi dan efektivitas yang tinggi.



Begitu juga dalam perancangan alat ukur tinggi pgnggunaan
mikrokontroler sangat berguna untuk meningkatkasiezfsi dan efektifitas
dari alat ukur tinggi badan tersebut. Dalam mengsoglata input,
mikrokontroler membantu menyederhanakan rangkaiangykompleks
karena dalam mikrokontroler telah terdapat berbdgsilitas yang dapat

dimanfaatkan untuk mengurangi kerumitan dari rarsgkdu sendiri.

Berdasarkan latar belakang di atas, maka di dalayast akhir ini
penulis akan merancang sebuah Alat ukur tinggi matigital menggunakan
sensolUltrasonic Berbasis MikrokontroleATMegal6 dengan tampilabhCD.
Tinggi yang terukur dapat dilihat hasilnya melallayar LCD 2x16.
Diharapkan dengan alat ukur tinggi ini akan menggrakesalahan

pengukuran dan dapat memudahkan untuk mengetalgi badan.

1.2. Rumusan Masalah
Pada tugas akhir ini penulis merancang dan mengimghtasikan
perangkat keras dan perangkat lunak. Sistem peaarigitas terdiri dari
subsistem sensor, subsistem pengolahan data, tembsimmpilan, dan

subsistem catu daya.

Subsistem sensor terdiri atas satu buah seoloasonic untuk
mendeteksi adanya obyek berupa badan yang akarurditikgginya.
Subsistem pengolahan data menggunakan mikrokontpoteluksi ATMEL
dengan tipe ATmegal6, mikrokontroler ini dipilih karena beberapa

pertimbangan diantaranya :



a). Sistem mikroprosesor 8 bit berbasis RISC dengaagatan maksimal
16 MHz.

b). Kapabilitas memorilash8 KB, SRAM sebesar 51%2yte, dan
EEPROM sebesar 51te.

c). ADC internal dengan fidelitas 10 bit sebanyak 8isai.

d). Komponen ini dipilih karena selain harganya munadpaj kemudahan
dalam proses pengisian program karena proses pEngisogram
dapat secara langsung pada mikrokontroler yangngetgipasang di

rangkaian aplikasi.

Subsistem tampilan menggunakarCD (Liquid Crystal Display)
karakter 2x16 untuk menampilkan hasil tinggi yaegikur. Subsistem catu
daya yang dihasilkan adalah #wIt DC untuk sensor, mikrokontroler,

dandisplay LCD.

1.3. Tujuan Pendlitian
Tugas akhir ini bertujuan untuk mempermudah pengukuinggi
badan dengan menggunakan sendditrasonic yang hasilnya akan
ditampilkan melalui layat.CD 2x16, untuk mengurangi kesalahan manusia

dalam pengukuran.

1.4. Batasan Masalah
Besarnya ruang lingkup penelitian pada bidang iremarlukan

adanya batasan masalah pada tugas akhir ini, rtielipu



a). SensoiUltrasonic digunakan sebagai sensor utama pada perancangan
alat ukur tinggi badan. Jarak pancar yang digunakamya 2 cm
sampai dengan 200 cm.

b). Tinggi maksimal yang dapat terukur oleh sensor ytatah dirancang
adalah 200 cm.

c). Output tinggi ditampilkan melaludisplay LCD (Liquid Crystal
Display) yang sebelumnya telah disimpan/ditulis terlebih utiabke
dalam mikrokontroleATmegal6 dalam bentulbahasa C.

d). SensotUltrasonic yang digunakan dalam perancangan ini, hasil yang
didapatkan dari pengukuran sebuah obyek tidakrbesaunjukan hasil

yang bisa linier.

1.5. Manfaat Penélitian
Manfaat yang diharapkan pada penulisan tugas akhiantara lain
adalah :

a). Menambah pengetahuan pada bidang Teknik Elektraysugnya
konsentrasi elektronika.

b). Menambah pengetahuan dan pengalaman tentang canduate alat
ukur tinggi badan digital menggunakan sensor damakontroler, data
yang hasilkan bisa ditampilkan pada seblu@b 2x16.

c). Perancangan ini dapat menambah pengetahuan tensesigm

menggunakan MikrokontrolékTmegal6, Sensor Wrasonic.



1.6. Sistematika Penulisan Laporan
Penulis membuat sistematika dalam penulisan laptoigas akhir ini,
dengan membagi menjadi beberapa bab yang tujuarieggaan dapat lebih

terarah dan mudah untuk dipahami.

Adapun sistematikanya adalah sebagai berikut :

BAB |I. PENDAHULUAN
Pada Bab | ini dijelaskan mengenai dasar yang arbleakangi
penulis untuk melakukan tugas akhir, tujuan tuddsrapembatasan

masalah, manfaat penelitian, dan sistematika pgarulaporan.

BAB II. TINJAUAN PUSTAKA
Bab Il menjelaskan tentang teori-teori dasar yangnaukung
perancangan khususnya teori tentang sensoltraddnic,

Mikrokontroler ATmegal6, danLCD (Liquid Crystal Display).

BAB Ill. METODE PENELITIAN
Bab Il berisi mengenai waktu dan tempat perancangeetode yang di

gunakan dalam perancangan sistem dan penyusur@arnapi.

BAB IV. HASIL DAN PEMBAHASAN
Bab IV berisi mengenai hasil sari perancanganrsistan analisa dari

kinerja sebuah sistem yang sudah dibuat tersebut.



BAB V. PENUTUP

Bab V berisi tentang kesimpulan dari perancanga yhng sudah
dibuat dan saran—saran untuk lebih mengembangkginalat yang

sudah ada dengan perkembangan teknologi yang suldasekarang.



